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摘要: 蔡自兴教授作为联合国专家、纽约科学院院士、国际导航与运动控制科学院院士、首届国家级

教学名师、全国政协委员，主要从事计算机智能系统、人工智能、智能控制、智能机器人研究。在计

算机智能系统、机器人学和自动控制等学科领域具有很高的知名度，是我国智能控制、人工智能、机

器人学诸学科的学术带头人之一，被誉为 “中国智能控制的奠基者”和“中国人工智能教学第一人

”...

2001年6月，在美国举行的世界机器人灭火比赛上，一名中国中学生与他的机器人摘得一项挂冠。作为

中国机器人灭火比赛大会主席的蔡自兴深感欣慰：中国智能控制学科领域后生可畏，这群&ldquo;后生

&rdquo;越多越好。

蔡自兴教授，这位新中国培养的知识分子，从沿海一个玩沙子的&ldquo;海娃&rdquo;逐步成长为大学

教授、博士生导师、纽约科学院院士、联合国专家和中国智能控制学科的奠基者之一，并担任了全国

政协委员、湖南省政协副主席、民革中央常委、民革湖南省委主委。蔡自兴走过了一条求知、磨砺、

拼搏和成才的道路。

本科生论文入选国家级学术会议

1938年3月2日，蔡自兴出生于沿海地区的福建省莆田县灵川乡西厝村一户贫苦农家。在这个滨海之乡

，蔡自兴的少年时代是在泥巴中、海潮里度过的，自小就上山砍柴割草，下海捕鱼凿蛎。1957年7月，

蔡自兴考入西安交通大学工业电气化与自动化专业。1960～1962年困难时期，学校只在上午上课，其

余时间他都呆在教室里攻读科技德语，一本400多页的《科技德语读本》和《德语语法》被他攻下来了

。大学毕业前，他已能阅读并翻译德文专业书籍。

他的大学毕业设计是1962年在南京机床厂结合新产品开发进行的，研究一种新型的气传动系统

&mdash;&mdash;磁放大器直流传动系统。新技术得到厂方的好评和采用后，在实践中升华的毕业设计

也被导师评为优秀。在此基础上，蔡自兴又撰写了他的科技处女作《磁放大器&mdash;&mdash;直 流电

动机调速系统静动特性试验研究的初步分析和静特性计算》。此文后被中国自动化学会第六次学术年

会录用为大会宣读论文。作为大学本科生论文，这种情况在 当时是十分少见的。西安交大严峻教授是

国内外知名的自动控制教授，也是江泽民总书记的老师。蔡自兴依然记得，他那篇科技处女作，严教

授给予了热情鼓励与具体指导，使自己受益匪浅。

担任重大科技项目总设计师

1962年7月，蔡自兴毕业分配到全国重点大学中南矿冶学院(后改为中南工业大学，现为中南大学)从事

自动控制教学和科研工作。除教学工作外，他与有关教 师合作，开展晶闸管交流调速系统的理论和实

验研究，开发出了学校第一套逻辑无环流可逆晶闸管直流调速装置与第一套晶闸管交流变频和交流串

级调速实验装置。 

面对国民经济建设主战场提出的研究课题，1975～1977年，蔡自兴和学生一起，自带行李铺盖，自付

伙食费，在湘潭、株洲几家工厂进行技术改造和新产品开发。

株洲湘江机器厂(今南方动力公司)是我国重要的军工企业，其航空发动机产品的试验是一道关键工序

。过去，大型航空发动机的厂内试验都是由电源车供电，但电源车技术性能差，使用不便。因此，工

厂一直希望开发一套新电源装置。

这一次，蔡自兴担任了研究课 题的组长、总设计师和现场总指挥。蔡自兴大胆突破，以&ldquo;产学

研&rdquo;相 结合的形式，由学校 、制造厂和用户组成联合研制小组，经过近一年的攻关，研制出了

新型、静止、无噪声、无污染的大型航空发动机起动及其控制装置，并于1976年6月完成工业 试验，

最人工智能网 2012年05月18日 18:56:00 / 第 1 页

http://www.mostai.com
mailto:cooooooooool@126.com


成为我国第一台大型航空发动机起动用晶闸管电源装置。至今，该装置已安全可靠运行了25年，并获

得1981 年湖南省重大科技进步奖。20多年后，该厂的领导班子还特地来到长沙，为企业的发展和新产

品开发向蔡教授征求意见建议。

有色金属工业系统第一位信息学科博导

蔡自兴是中南大学信息科学与工程学院的首席教授。数十年来，他为学院的多项学科建设倾注了大量

心血。

20世纪70年代在自动控制实验室工作的3年间，他与其他教师一起，开发了多个先进的实验系统。

20世纪80年代，蔡自兴悉心自动化前沿学科教材建设，为相关学科的发展打下了重要基础。

1993年，蔡自兴牵头申报工业自动化(控制理论与控制工程)博士点，获国务院学位委员会批准，他也

被批准为博士生导师。这是中南工业大学也是当时中国有色金属工业系统信息学科领域的第一个博士

点和第一位博士生导师。

1995～1996年，他牵头申报机械电子、自动控制及机电自动化交叉的新学科&ldquo;机电控制及自 动

化&rdquo;硕士点获批准，为后来申报该学科的博士点打下基础；1998年，牵头申报的&ldquo;模式识

别与智能系统&rdquo;硕士点获批准，两年后，这个计算机科学、信息技术、人工智能技术与高级 自

动化交叉的前沿新学科的博士点获批设立，与此同时，申报的&ldquo;计算机应用技术&rdquo;博士点

也获得批准；2000～2001年，参与申报的中南大学&ldquo;控制科学与工程&rdquo;一级学科博士后研

究 流动工作站，获国家人事部批准。蔡自兴教授在国内自动控制和计算机学科领域，特别是智能控制

和人工智能领域的影响，为近几年中南大学在相关学科建设方面做出重大贡献。8年间，中南大学的信

息科学在4个二级学科方面新增3个博士点、5个硕士点及1个博士后流动站。同事们都说，蔡教授经常

与学校、院、系领导及其他教授一起，认真研究申报策略、申报方向、学术梯队、申报方法和申报材

料。严谨求实，一丝不苟是蔡教授多年来形成的风格。他不但对申报方向等提出独特见解，而且认真

修改申请内容，甚至具体到错别字和有误的标点符号。

十余年心血磨砺谱写&ldquo;智能三部曲&rdquo;

1983～1985年，蔡自兴曾以访问学者身份，受国家派遣到美国研究进修。两年多时间内他先后在内华

达大学电气工程和计算机科学系机器人实验室、普渡大学电气工程系高级自动 化实验室从事研究。在

普渡大学，他师从美国工程院院士、美籍华人教授傅京孙。蔡自兴同时研修的机器人学、人工智能，

都是当今自动化和计算机领域的前沿学科。

这两年对蔡自兴来说是极为重要的经历，他既深入接触了当时世界最先进的研究成果和方向，同时也

开始思考回国后的教学科研工作。

学成回国后，蔡自兴先后为博士生、硕士生、留学生和高年级本科生开设了人工智能、智能 控制、机

器人学、机器人控制、智能系统原理与应用等课程，同时他开始着手谱写&ldquo;智能三 部曲&rdquo;

。几年后，国内第一部人工智能、智能控制、智能机器人等方面的著作和教材，都由他为主或独立�

嘀��嗉堂媸馈�

1984年，在美国普渡大学研究人工智能的蔡自兴与徐光教授一起，在同傅京孙院士的合作与指导下，

中美双方3人协议编著了《人工智能及其应用》教材。 1987年9月，在清华大学教授常迥院士的大力支

持下，该书由清华大学出版社出版，成为我国第一部高校人工智能教材。
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1992年，台湾一家出版公司翻译出版繁体版，向海外发行。蔡自兴负责了该书大纲起草、大部分章节

编写和全书统稿工作，是实际上的主编。

智能控制学科比人工智能学科年轻，80年代中期才形成，在理论和应用上均很不成熟。1987年，全国

自动控制与计算机教材编审委员会和电子工业部教材办向全国发出《智能控制》等 统编教材的征稿通

知。当时国内外均无此类教材，参考资料奇缺，编著难度相当大。在张钟俊院士的关怀和帮助下，蔡

自兴经过艰苦努力，编出《智能控制》书稿应 征，并通过全国教材编审委员会审评，被选为全国统编

教材，于1990年出版，成为国内外首部关于智能控制的教材。此书获中国第三届优秀教材一等奖。

人工智能是智能控制的重要基础，而机器人学则是人工智能和智能控制的主要应用领域和试验平台。

为追踪飞跃发展的国际机器人技术，我国于1986年启动了包括智能机器人在内的&ldquo; 863&rdquo;

计  划。两年后，由蔡自兴编著的《机器人原理及其应用》由中南工业大学出版社出版，成为我 国

第一部关于智能机器人基础的系统专著和教材，解决了国内机器人学研究和教学之急需。

《人工智能及其应用》出版后不久的1988年春，时任国务委员兼国家科委主任、国际著名自动控制专

家宋健，阅后亲笔给素不相识的蔡自兴写道：&ldquo;这一前沿学科的最精彩成就迅 速与中国读者见

面，对人工智能在中国的传播和发展必定会起到重大推动作用&hellip;&hellip;是中国科学界的一件

大事。&rdquo;此书已出版了三个版本，先后发行近10万册，居国内外同类图书发行之冠，荣获1999年

度国家教育部科技进步一等奖。

机器人一直是普通老百姓感兴趣的话题，但是在20世纪80年代，还没有一本中国人编著的高水平机器

人学著作。1985年在美国研修结束回国时，蔡自兴带回 来最珍贵的东西就是在美国收集的100多公斤

相关参考资料，时隔不久，写就了《机器人原理及其应用》。我国自动控制的奠基者、中国科学院院

士张钟俊教授在该书序言中写道，《机器人原理及其应用》的出版&ldquo;无疑为读者提供了一本高水

平的机器人学读物，并为我国机器人学的发展和机器人技术的推广做出积极贡献。&rdquo;

90年代后期，原有著作已不能适应各相关学科发展需要和教学要求，于是，蔡自兴又编著了《人工智

能及其应用》(第2版)、《智能控制&mdash;&mdash;基础与应用》和《机器人学》等新著，并相继由国

内外出版社出版，成为智能科学技术各学科的新一代著作。为此，他荣获2000年湖南省高等教育省级

教学成果一等奖。
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10多年来，蔡自兴教授除&ldquo;智能三部曲&rdquo;外，还先后完成并在国内外出版了10余部著作，

主持10多项国家级和省部级研究项目，发表300多篇科技论文。在如此繁重的研究和编著之余 ，他还

指导了60多名博士生、硕士生和留学生。

在编著这些著作的同时，蔡自兴丝毫没有放松在前沿方向上的突破。国家自然科学基金批准立项了他

的4个研究项目，其中包括鲁棒性等难点问题，现在已有3项结题，并被评为优秀，另一项还在顺利进

行中。

而今，蔡自兴教授已是著作等身。多位院士对他的成就作出高度评价。这些著作已成为我国智能自动

化科技领域的开拓性著作以及指导我国智能控制、知识工程和机器人技术研究与 应用的得力工具，为

智能科学各学科发展、教材建设和高级人才培养等方面做出突出贡献，对智能自动化在我国的传播和

发展起到重大推动作用；他提出的学科框架 和教材体系，成为我国智能科学各学科发展的主要基石和

相关学科发展的重要基础。

思路突破提出克隆人挑战机器人

奋斗在智能科学研究前沿的蔡自兴教授，不仅以他的开创性著作确立了他在国内相关学科的 开拓者和

带头人的地位，而且在学术研究上，提出了许多新思想、新理论、新方法，得到同行专家学者的认同

和尊敬。

1983～1985年访美期间，蔡自兴应用人工智能基本原理和专家系统技术，研究机器人规划的新机理、

新方法，在国际上首先提出并建立了机器人规划专家系 统，实现了专家系统技术与机器人技术的结合

，为基于知识的机器人规划和生产过程规划开辟了一条新途径。蔡自兴把信息论引入智能控制学科结

构，于1986年又提出了&ldquo;智能控制四元交集结构理论&rdquo;，发展了智能控制理论，揭示了智

能控制与相关学科领域的内在联系，丰富了高级自动化研究内容，被收入《中国大百科全书》。

1989年，他提出了智能控制的学科体系框架。在1997年召开的中国第五届机器人学术会议上，蔡自兴

教授的大会报告《机器人进化与智能机器人》引起轰动。他提出&ldquo;机器人学的三元交集结构

&rdquo;， 认为机器人学这一学科主要由机械学、生物学和人类学三个学科构成，而三个学科的交集

部分，是研究用生物工程方法和技术制造拟人机器人，即无性系生物机器人或简称无性系人。他在会

上提出的问题，引起了广泛兴趣和热烈反响。不久之后，《中国科学报 》以《克隆人挑战机器人》为

题，专文评介了蔡自兴这一新观点。《高技术通讯》则以《克隆技术挑战智能机器人技术》为题发表

蔡的论文。《机器人技术与应用》、《计算机世界》等科技报刊也有类似报道。这样，在国内机器人

学界引发了一场关于智能机器人发展未来的讨论。对蔡自兴的这一观点，至今没有人提出反对意见。

10多年来，蔡自兴一直坚持智能控制系统的结构与特性研究，先后4次获得国家自然科学基金的支持。

最近两年，蔡自兴率领他的研究生，探索一种新的智能控制机制&mdash;&mdash;进化控制，力图把进

化计算理论(一种基于生物进化的思想)与反馈控制理论结合起来，以求解决移动机器人的学习、适应

、规划、导航和控制问题。此项研究已取得初步成果。

&ldquo;玩转&rdquo;机器人的足球协会名誉会长

1992年4月，中国人工智能学会理事长涂序彦教授，副理事长、&ldquo;863&rdquo;计划自动化领域首

席科学家蒋新松教授等提出要成立智能机器人二级学会，并推荐蔡自兴教授负责筹建工作。经过紧张

筹备，1993年秋成立的智能机器人专业委员会(后更名为智能机器人学会) 上，蔡自兴担任了主任委员

。

2000年10月在中南大学召开了&ldquo;中国2000年机器人学大会&rdquo;。 作为大会主席，蔡自兴全面

组织了这一筹备近3年的机器人学领域规模空前的全国性大型会议，包括学术大会、机器人足球比赛和

机器人灭火比赛三大内容。全国政协副主席毛致用及20多位省级领导和两院院士出席了大会开幕式。

这次大会集中检阅了近年来我国机器人学研究和应用的最新进展，并探讨了国内外机器人学的发 展趋

势和发展对策。

近年来，蔡自兴教 授还大力支持国内的机器人足球比赛和机器人灭火比赛活动。他极力主张并支持尽

早开展这些活动，多次赴哈尔滨、北京和长沙出席赛事，被推选为中国机器人足球协会名誉会长和机

器人灭火比赛大会主席。蔡自兴认为，通过机器人比赛，既展示了机器人的发展水平，又提高了公众

对机器人的兴趣，寓教于乐。
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